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	1 RCP 609 KA a
	红
	RCP 001 PO轴位移高高
	传感器
	RCP152MM  RCP502XU2
	1/1

	
	
	RCP 001 PO SHAFT DISPL H-H
	正常值
	<150μm
	

	A 1 RCP 078
	执行
	003
	位置：1KIC
	供电列：A
	分区：P
	报警值
	381μm
	

	有效工况
	适用于所有工况
	第二报警值
	不适用
	1 RCP §6.3 SH10

	
	
	跳闸值
	不适用
	

	抑制信号
	NOT INHIBITED
	确认
	RCP152MM
	<1RCP007HXT>

	自动装置动作检查
	
	

	原因：

1. 轴中心线没有对齐。

2. 旋转部件不平衡。

3. 某个轴承或推力轴承已损坏。
	操作：

执行I RCP 2相应章节。

1-3a. 停运RCP 001 PO主泵；

1-3b. 主泵停运后，检查轴是否正确对中，检查联轴器与中间短轴是否正确连接，检查电机轴承。
	<1RCP001HXT>

	逻辑简图：
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	后果：

1-3.可能导致轴封、轴承或推力轴承损坏。

说明：


	


	1 RCP 609 KA b
	红
	RCP 001 PO轴位移高高
	传感器
	RCP153MM  RCP507XU2
	1/1

	
	
	RCP 001 PO SHAFT DISPL H-H
	正常值
	<150μm
	

	A 1 RCP 079
	执行
	003
	位置：1KIC
	供电列：A
	分区：P
	报警值
	381μm
	

	有效工况
	适用于所有工况
	第二报警值
	不适用
	1 RCP §6.3 SH10

	
	
	跳闸值
	不适用
	

	抑制信号
	NOT INHIBITED
	确认
	RCP153MM
	<1RCP007HXT>

	自动装置动作检查
	
	

	原因：

1. 轴中心线没有对齐。

2. 旋转部件不平衡。

3. 某个轴承或推力轴承已损坏。
	操作：

执行I RCP 2相应章节。

1-3a. 停运RCP 001 PO主泵；

1-3b. 主泵停运后，检查轴是否正确对中，检查联轴器与中间短轴是否正确连接，检查电机轴承。
	<1RCP001HXT>

	逻辑简图：


[image: image3.emf]XU2

507

604

609KAb

AM

MM

153


	后果：

1-3.可能导致轴封、轴承或推力轴承损坏。

说明：


	

	1 RCP 609 KA c
	红
	RCP 002 PO轴位移高高
	传感器
	RCP252MM  RCP513XU2
	1/1

	
	
	RCP 002 PO SHAFT DISPL H-H
	正常值
	<150μm
	

	A 1 RCP 080
	执行
	003
	位置：1KIC
	供电列：A
	分区：P
	报警值
	381μm
	

	有效工况
	适用于所有工况
	第二报警值
	不适用
	1 RCP §6.3 SH11

	
	
	跳闸值
	不适用
	

	抑制信号
	NOT INHIBITED
	确认
	RCP252MM
	<1RCP007HXT>

	自动装置动作检查
	
	

	原因：

1. 轴中心线没有对齐。

2. 旋转部件不平衡。

3. 某个轴承或推力轴承已损坏。
	操作：

执行I RCP 2相应章节。

1-3a. 停运RCP 002 PO主泵；

1-3b. 主泵停运后，检查轴是否正确对中，检查联轴器与中间短轴是否正确连接，检查电机轴承。
	<1RCP001HXT>

	逻辑简图：
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	后果：

1-3.可能导致轴封、轴承或推力轴承损坏。

说明：


	


	1 RCP 609 KA d
	红
	RCP 002 PO轴位移高高
	传感器
	RCP253MM  RCP514XU2
	1/1

	
	
	RCP 002 PO SHAFT DISPL H-H
	正常值
	<150μm
	

	A 1 RCP 081
	执行
	003
	位置：1KIC
	供电列：A
	分区：P
	报警值
	381μm
	

	有效工况
	适用于所有工况
	第二报警值
	不适用
	1 RCP §6.3 SH11

	
	
	跳闸值
	不适用
	

	抑制信号
	NOT INHIBITED
	确认
	RCP253MM
	<1RCP007HXT>

	自动装置动作检查
	
	

	原因：

1. 轴中心线没有对齐。

2. 旋转部件不平衡。

3. 某个轴承或推力轴承已损坏。
	操作：

执行I RCP 2相应章节。

1-3a. 停运RCP 002 PO主泵；

1-3b. 主泵停运后，检查轴是否正确对中，检查联轴器与中间短轴是否正确连接，检查电机轴承。
	<1RCP001HXT>

	逻辑简图：
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	后果：

1-3.可能导致轴封、轴承或推力轴承损坏。

说明：
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